Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Budownictwa i Inzynierii Srodowiska

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Technologia robét drogowych 1010101171010121519
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Budownictwo | stopien (brak) 417

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obieralny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 30  Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Jarostaw Wilanowicz

email: jaroslaw.wilanowicz@put.poznan.pl
tel. 61-665-24-86

Wydziat Budownictwa i Inzynierii Srodowiska
ul. Piotrowo 5, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. K_WO06. Ma wiedze w zakresie wytycznych projektowania drog oraz zwigzanych z nimi
1 Wiedza: warunkow technicznych oraz norm.

K_W09. Zna zasady konstruowania drogowych budowli ziemnych.
K_U01. Umie dokonac klasyfikacji elementéw drég (drogowych budowli ziemnych.

2 Umlejetnoscl: K_U08. Umie zwymiarowa¢ podstawowe elementy drogi.
K_U14. Umie sporzadzi¢ dokumentacje projektowg drogi na poziomie projektu wstepnego.
3 Kompeten cje K_KO1_. Potrafi pracowa¢ samodzielnie i wspoétpracowaé w zespole nad wyznaczonym
spoteczne zadaniem.

K_K10. Postepuje zgodnie z zasadami etyki.

Cel przedmiotu:
1) Przekazanie wiedzy inzynierskiej w zakresie wykonywania drogowych robé6t budowlanych.

2) Wyrobienie umiejetnosci identyfikowania i rozwigzywania podstawowych zadan dotyczgcych mechanizacji i organizacji
drogowych robét budowlanych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Zna zasady wykonywania drogowych obiektéw budowlanych, doboru maszyn i sprzetu do realizacji robot, technologie
wykonania robét. - [K_W12]

2. Zna najczesciej stosowane maszyny i urzadzenia do robét ziemnych i nawierzchniowych oraz ich wtasciwosci, podstawowe
wymagania dotyczgce jakosci wykonania roboét. - [K_W14]

3. Ma podstawowa wiedze z organizacji i zasad kierowania budowg oraz zna zasady sporzgdzania harmonogramu pracy
maszyn budowlanych. - [K_W15]

Umiejetnosci:
1. Umie sporzadzié prosty harmonogram pracy maszyn budowlanych. - [K_U15]
2. Umie dokonac¢ doboru sprzetu budowlanego zgodnie z zasadami ich stosowania. - [K_U15, K_U21]

3. Umie zorganizowac prace maszyn na budowie zgodnie z zasadami technologii i organizacji drogowych rob6t budowlanych.
- [K_U21]

Kompetencje spoteczne:

http:// www .put.poznan.pl/

1. Potrafi pracowa¢ samodzielnie. - [K_KO01]
2. Samodzielnie uzupetnia i poszerza wiedze w zakresie proceséw technologicznych budowania drég. - [K_KO03]
3. Ma swiadomos$¢ koniecznosci podnoszenia kompetencji zawodowych. - [K K06]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wiedza i umiejetnosci studentéw oceniane sg na podstawie zaliczenia pisemnego, ktére odbywa sie na ostatnich wyktadach
w semestrze (wg planu studiow).

Zaliczenie pisemne skfada sie z testu i trwa 20 minut.

Informacja o formie, terminie oraz czasie trwania zaliczenia przekazywana jest studentom na pierwszym wykfadzie w
semestrze.

Tresci programowe

Woydajnos¢ teoretyczna, techniczna i eksploatacyjna maszyn budowlanych.

Klasyfikacja i charakterystyka maszyn budowlanych stosowanych w budownictwie drogowym (przeznaczenie, budowa i
schematy pracy maszyn). Grupy i zespoty maszyn budowlanych.

Ogdlne zasady wykonywania rob6t budowlanych wchodzacych w skiad procesu technologicznego budowania drogi i sposoby
ich mechanizacji (technologie robét przygotowawczych, ziemnych, wykonczeniowych oraz robét nawierzchniowych).

Podstawowe metody organizacji robét budowlanych oraz zasady sporzadzania harmonogramu pracy maszyn budowlanych.
Zagospodarowanie placu budowy.

Literatura podstawowa:

1. Andrzej Maciejewicz. Mechanizacja i organizacja robo6t drogowych. WKit., Warszawa 1971.

2. Bogdan Cyunel. Technologia i organizacja budownictwa drogowego. PWN, Warszawa 1986.

3. Leon Rowinski, Jerzy Wider. Zmechanizowane roboty budowlane (poradnik), Arkady, Warszawa 1967.

4. Jerzy Kaniewski, Wiestaw Kietlinski., Technologia zmechanizowanych robét drogowych, (skrypt Politechniki Warszawskiej,
1994r.);

5. Maciej Jodtowski. Operator maszyn do robét drogowych. Wyd. KaBe, Krosno 2003.
6. Rolla St. Technologia robét w budownictwie drogowym (cz. 3). Wydawnictwa Szkolne i Pedagogiczne. Warszawa 1997.

Literatura uzupetniajaca:

1. Ogolne Specyfikacje Techniczne. D.02.00.00 dot. wykonania i odbioru robét ziemnych, Branzowy Zaktad Doswiadczalny
Budownictwa Drogowego i Mostowego Sp. z 0.0 na zlecenie GDDP, Warszawa 1998.

2. Ogolne Specyfikacje Techniczne. D.04.00.00 oraz D.05.00.00 dot. wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem
warstw konstrukcji nawierzchni, Branzowy Zaktad Doswiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego Sp. z 0.0 na
zlecenie GDDP, Warszawa 2001.

3. PN-S-02205. Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
4. PN-S-96025. Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢é Czas (godz.)
1. Bezposredni udziat studenta na wyktadach. 29
2. Nauka studenta celem przygotowania sie do zaliczenia pisemnego. 45
3. Bezposredni udziat studenta w zaliczeniu pisemnym. 1

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 75
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1
Zajecia o charakterze praktycznym 0
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